OPONENTNI POSUDEK DOKTORSKE DISERTACNI PRACE

Autor prace: Ing. Petr Sysel
Nizev prace: Navrh a konstrukce zafizeni pro montaZ moduld do svétlometa
Pracoviste: Katedra obrabéni, montaZe a strojirenské metrologie, Fakulta strojni,

VSB-TU Ostrava

Oponent: Ing. Viktor UHLAR, Ph.D., Brembo Czech, s.r.o.

PiedloZend disertadni prace se zabyva aktudlnim tématem — Navrh a konstrukce
zatizeni pro montdZz moduld do svétlometl. Svym zaméfenim jednoznaéné zapadd do
studovaného oboru strojirenska technologie a shrnuje vysledky dosavadni védecko-vyzkumné
price doktoranda. Prace je svym rozsahem pfiméfend, podet citaci je primérem v podobnych

védeckych pracich a rozsah vlastnich publikaci je odpovidajici.

Posouzeni price:
- Po Uvodni kapitole jsme obeznadmeni se soufasnym stavem feSené problematiky a
tfemi zplisoby montaZe podskupin konvenéniho projekéniho modulu.

Ve tfeti kapitole student popisuje cile disertacni prace a na konci kapitoly je shrnuje
v jedendcti bodech.

Nasleduje kratka teoreticka ¢ast vénujici se rozboru projekénich moduld. Student poté
predkladd prvotni vizi kompletace ¢odky a nosného ramu a rozebird pfinosy a moZnosti
navrhovaného feSeni.

Rozborem a detailnim popisem jednotlivych Casti vyrobniho zafizeni se zabyva
kapitola osma. V této kapitole je analyzovan montaZni piipravek a jeho moZnosti v navaznosti
na pozZadavky vyrobnosti (€asu cyklu). V této kapitole se autor rovnéZz vénuje automatizaci a
robotizaci pracovisté — pouZiti kooperujicich robotl. V zavéru se zmifiuje o systémech pro
rozpozndvani a polohovani komponent.

Samostatnd kapitola je vénovdna designu a konstrukci oto¢ného stolu, V desaté
kapitole je celkovy popis a funkce zafizeni. V zavéreéné kapitole student shrnuje praktické

pfinosy a pfinosy pro védni obor.



Prace svym obsahem zapadd do soucasného trendu Primyslové revoluce 4.0. Toto
nese ssebou podstatnou zménu pracovniho trhu s pfiklonem k automatizaci/robotizaci a

transformaci pracovnich pozic.

P¥ipominky a dotazy k prdci:

e Préce je pellive zpracovand a to jak po strance obsahové tak formalni, jeji grafické
provedeni je na odpovidajici irovni. Prace obsahuje par formélnich chyb a pieklept,
kter¢ viak na celkové hodnoceni prace nemaji vliv.

e Dle mého nazoru mohla prace obsahovat vice obecnych postulati sméiujicich
k optimalizace vyuZiti robotickych systému, kamerovych systémi, senzoriky...

e Bylo zvaZovano pouZiti piipravku i pro jiny pocet uchopenych coéek (2,4,6...)?

e V kapitole 9.1 u vypoctu hmotnosti desky uvadite Ze CATIA vam udava jinou
hodnotu nebot’ odedetla 1 odebrany material. Pti klasickém vypodtu to udélat neslo?

e Bezpelnost oto¢ného stolu byla feSena pomoci dvefi. Byla zvaZovana i jind moZnost —
svételnd zavora atd.. Dvefe se zaviraji a oteviraji éimz spotiebovavaji ¢as a navic i
jejich bezpeénost musite mit vyfeSenu.

e Pro¢ byla vénovina takova pozomost konstrukci otoéného stolu? Systém obsahuje
celou fadu dalSich subsystémi — kamerové kontroly, systém zalisovani, trajektorie
roboti.

¢ Byl ovéfen ¢asovy odhad v praxi, resp. jaky byl rozdil skute¢nosti od odhadu éasu

operace a ovefili se Vase predpoklady?

Zavér:

Vyty€ené cile byly v pfedloZené doktorské disertadni praci Gsp&iné splnény. Ziskané
vysledky budou pfinosem jak pro daldi rozvoj v€dni discipliny, tak vyuzitelné v prumyslové
praxi.

I pfes uvedené piipominky ma piedloZena disertacni prace velmi dobrou uroven, jeji

vysledky jsou spravné a vyuZitelné a prokazuje, Ze Ing. Petr Sysel je zplsobily tviréi védecké



prace, ovlada védecké a experimentdlni metody a ma dobré teoretické znalosti, kterych vyuzil

k ziskani novych poznatkl pii zpracovani této prace. Proto

DOPORUCUJI

doktorskou disertacni praci Ing. Petr SYSLA k obhajobé€ a po jejim uspésném absolvovani

udéleni védecké hodnosti Ph.D.
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